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สารบัญ 
 หน้า 

การมีส่วนร่วมของชุมชนในการพัฒนาอาชีพเพื่อเพิ่มรายได้จากทรพัยากรในพื้นที่ของต าบลบ้านบึง ต าบลบ้านบึง 
อ าเภอบ้านคา จังหวัดราชบุรี [11046] 

430 

ทรงสิริ วิชิรานนท ์และ เมทิกา พ่วงแสง  
การศึกษาศักยภาพแหล่งท่องเที่ยวท่ีโดดเด่นในพ้ืนท่ีต าบลโคกขาม อ าเภอเมือง จังหวัดสมุทรสาคร [11149] 436 

ชาญณรงค์ ผาดจันทึก สักยะ บุศย์จันทร์  และพเยาว์ สายทองสุข  
  
Session 2: กลุม่สาขาเกษตรศาสตร์  

การประยุกต์ใช้วัตถุดิบท้องถิ่นในการผลิตอาหารเพื่อการเลี้ยงสัตวน์้ าเศรษฐกิจของอ าเภอบ้านแหลม  
จังหวัดเพชรบุรี [10919] 

437 

ธนภพ โสตรโยม  
อิทธิพลของการใช้สารละลายแคลเซียมโบรอนต่อการเจรญิเติบโตและผลผลิตของพริกหวาน [10977] 446 

นรกมล ข าวารี และปรียาณัฐ หงส์ทอง  
กระบวนการปลูกกาแฟน้ าหนาวอาราบิก้า อ าเภอน้ าหนาว จังหวัดเพชรบูรณ์ [11100] 452 

ฉันทนา ปาปัดถา  ปาริชาติ ช้วนรักธรรม วรัญญา สมศิริ และสรีุย์ เนียมสกุล  
ผลของออกซินต่อการชักน ารากในสภาพปลอดเชื้อ และวสัดุปลูกในการอนุบาลต้นกล้าซาราซเีนีย 
 (Sarracenia leucophylla Raf.) [10978] 

460 

ปรียาณัฐ หงษ์ทอง และ นรกมล  ข าวารี  
ประสิทธิภาพของเชื้อแบคทีเรียปฏิปักษ์ Bacillus spp. ต่อการควบคุมโรคใบร่วงชนิดใหม่ของยางพารา [11002] 466 

พรศิลป์ สีเผือก พัชราภรณ์ วาณิชย์ปกรณ์ และ ชัยสิทธิ์ ปรีชา  
การคัดเลือกแบคทีเรียจากปุ๋ยมูลไส้เดือนเพื่อยับยั้งเช้ือรา Trichoderma spp. สาเหตุโรคราเขียวของเห็ดนางฟ้าภูฏาน 
[11044] 

474 

พราวมาส เจริญรักษ์ ธวัลญารัตน์ กล้ากสิการณ์ นัฐพล ศรีแก้ว และดาวรุ่ง วัชรินทร์รัตน์  
คุณลักษณะของฟิล์มบริโภคได้จากสาหร่ายขนนก (Caulerpa racemosa) เสรมิสารสีแอนโทไซยานนิจากกระเจี๊ยบ
แดง [11082] 

483 

อธิชา วัฒนกุล สภุิลักษณ์ ลายละเอียดชูโชค  มิ่งฟ้า เพทาย และเบญญารัตน์  หนูแก้ว  
ผลของการเสรมิแคโรทีนอยด์ที่สกดัจากสาหร่ายก้ามกุ้งในอาหาร ตอ่การเจรญิเตบิโต องค์ประกอบทางเคมีและสีของกุ้ง
ขาวแวนนาไมระยะวัยรุ่น [11072] 

490 

วัฒนา วัฒนกุล  อุไรวรรณ วัฒนกุล และ วรรณิณี จันทร์แก้ว  
ผลการใช้สาหร่ายน้ าจืดกา้มกุ้ง (Chara Corollina) ในฟิล์มชีวภาพ ร่วมกับวัสดเุศษเหลือทางประมง ต่อสมบตัิทาง
กายภาพและสารออกฤทธิ์ทางชีวภาพ [11069] 

498 

อุไรวรรณ วัฒนกุล วัฒนา  วัฒนกุล นพรัตน์ มะเห  วรรณิณี  จันทร์แก้ว และศุภลักษณ์  สุดขาว  
ปริมาณสารประกอบฟีนอลิกและประสิทธิภาพในการก าจัดอนุมูลอสิระของสาหร่าย 
สีแดงน้ าจืด Thorea siamensis Traichaiyaporn & Kumano [11145] 

506 

วรรณิณี จันทร์แก้ว และ วัลภา เหลือแหล ่  
  
Session 3: กลุม่สาขาวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี  
ระบบอัตโนมัติแบบจ าลองเพื่อล าเลียงและเคลื่อนย้ายวัตถผุ่านโปรแกรม Scratch [10947] 513 

กชพรรณ กาฬภักดี  เบญญาภา  วะสะสิริ  พชร  เฮงสุวรรณ  วงศพัทธ์ วรวุฒิ  ธัญญภัสร์ ชูเชิดรัตนา   
ณปภา  วาดเขียน และสรญา  เข็มเจริญ 
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ก าหนดการน าเสนอระดับชาติ: ภาคโปสเตอร์ (Poster Presentations)   

วันที ่31 สิงหาคม 2566 
สถานที่: Hall 2 ชั้น 1 

เวลา รายละเอียด 

08.30 - 09.00 น. ประชุมคณะกรรมการพิจารณาผลงาน 

10.30 - 12.00 น.  น าเสนอบทความภาคโปสเตอร์ (Poster Presentation) ตามล าดับแยกสาขา 
- Session 2 สาขาเกษตรศาสตร์ ล าดับที่ P1-P8 

  ผู้น าเสนอประจ าโปสเตอร์ของตนเอง 

12.00 - 13.00 น. พักรับประทานอาหารกลางวัน 

13.00 - 17.00 น. น าเสนอบทความภาคโปสเตอร์ (Poster Presentation) ตามล าดับแยกสาขา (ต่อ) 
- Session 1 สาขามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ ล าดับที่ P61-P66 
- Session 1 สาขามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ (ต่อ) ล าดับที่ P75-P80 
- Session 2 สาขาเกษตรศาสตร์ (ตอ่) ล าดับที่ P9-P27 
- Session 3 สาขาวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยี ล าดับที่ P47-P54 
- Session 3 สาขาวิศวกรรมศาสตรแ์ละเทคโนโลยี (ต่อ) ล าดับที่ P67-P74 
- Session 4 สาขาสถาปัตยกรรมศาสตร์ ศลิปกรรมและงานสร้างสรรค์ ล าดับที่ P41-P46 
- Session 4 สาขาสถาปัตยกรรมศาสตร์ ศลิปกรรมและงานสร้างสรรค์ (ต่อ) ล าดับที่ P55-P60 
- Session 5 สาขาบรหิารธรุกิจและเศรษฐศาสตร ์ล าดับที่ P84-P86  
- Session 6 สาขาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยสีิ่งแวดล้อม ล าดับที่ P31-P40 
- Session 7 สาขาวิทยาศาสตร์สุขภาพและวิทยาศาสตร์การแพทย์ ล าดับท่ี P28-P30 
- Session 8 งานประจ าสู่งานวิจัย ล าดับที่ P87-92 

 ผู้น าเสนอประจ าโปสเตอร์ของตนเอง  

17.00 - 17.30 น.  มอบเกียรติบัตรผู้น าเสนอ 
 

หมายเหตุ: ก าหนดการอาจมีการเปลี่ยนแปลงตามความเหมาะสม    
              เวลา 09.50 - 10.10 น. และ เวลา 14.40 -15.00 น. พักรับประทานอาหารว่างและเครื่องดื่ม 
 

 

ล าดับการน าเสนอ: 

Poster No. เร่ือง ผู้น าเสนอ 

Session 1: กลุม่สาขามนุษยศาสตร์และสังคมศาสตร์ 

P61 พฤติกรรมการเปดิรับสารสนเทศทางสื่อออนไลน์ของนักศึกษามหาวทิยาลัย
เทคโนโลยีราชมงคลพระนคร [10918] 
 

อังคณา  แวซอเหาะ 

P62 การจัดการเรยีนการสอนแบบบูรณาการโดยใช้ปัญหาเป็นฐานร่วมกบัการสืบเสาะ
ความรู้แบบ DISIDA ส าหรับการเรยีนรู้ด้านเทคโนโลยีหุ่นยนต์เคลื่อนที่ 
ด้วยระบบบลูทูธ [10923] 
 

วิทฤทธิ์  โคตรมณี 

P63 การสร้างสรรค์และผลิตสื่ออินโฟกราฟิกภาพนิ่งและภาพเคลื่อนไหว [10934] 
 

อุไรวรรณ ชาญชลยุทธ 
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Poster No. เร่ือง ผู้น าเสนอ 

P18 ผลของการใช้ใบมันส าปะหลังหมักยีสตต์่อผลผลิตและปรมิาณโปรตีนของจิ้งหรีด
ทองด า (Gryllus bimaculatus De Geer) [11023] 
 

สุกัญญา ผิวสายค า 

P19 การคัดเลือกแบคทีเรียจากปุ๋ยมูลไส้เดือนเพื่อยับยั้งเช้ือรา Trichoderma spp. 
สาเหตุโรคราเขยีวของเห็ดนางฟ้าภูฏาน [11044] 
 

พราวมาส เจริญรักษ์ 

P20 ผลของการใช้สารเสริมแบคทีเรียกรดแลคติกและร าละเอียดต่อคณุคา่ทางโภชนะ 
ของเศษเหลือผักส าหรบัเป็นอาหารสัตว์ [11070] 
 

เสมอใจ บุรีนอก 

P21 คุณลักษณะของฟิล์มบริโภคได้จากสาหร่ายขนนก (Caulerpa racemosa)  
เสรมิสารสีแอนโทไซยานินจากกระเจี๊ยบแดง [11082] 
 

อธิชา วัฒนกุล 

P22 ฤทธิ์ของสารสกัดจากพืชสมุนไพรต่อการควบคุมหนอนแมลงวันบ้าน 
(Musca domestica L.) [11024] 
 

เดือนเพ็ญ วงค์สอน 

P23 ผลของการเสรมิสารสจีากธรรมชาติในรูปแบบผงต่อคณุภาพไข่นกกระทาญี่ปุ่น 
[11027] 
 

เบญญา แสนมหายักษ ์

P24 ผลของการเสรมิแคโรทีนอยด์ที่สกดัจากสาหร่ายก้ามกุ้งในอาหาร ตอ่การ
เจริญเติบโต องค์ประกอบทางเคมแีละสีของกุ้งขาวแวนนาไมระยะวยัรุ่น 
[11072] 
 

วัฒนา วัฒนกุล 

P25 ผลการใช้สาหร่ายน้ าจืดก้ามกุ้ง (Chara Corollina) ในฟิล์มชีวภาพ ร่วมกับวสัดุ
เศษเหลือทางประมงต่อสมบัติทางกายภาพและสารออกฤทธิ์ทางชีวภาพ [11069] 
 

อุไรวรรณ วัฒนกุล 

P26 ปริมาณสารประกอบฟีนอลิกและประสิทธิภาพในการก าจัดอนุมูลอสิระของ
สาหร่ายสีแดงน้ าจืด Thorea siamensis Traichaiyaporn & Kumano 
[11145] 
 

วรรณิณี จันทร์แก้ว 

P27 ผลของการเสรมิสารสกดัพิเพอรีนและขมิ้นชันผงในอาหารเชิงพาณชิย์  
ต่อการเจริญเติบโตและคุณภาพซากของปลาหมอไทย [11092] 
 

มณี ศรีชะนันท ์

Session 3: กลุม่สาขาวิศวกรรมศาสตร์และเทคโนโลยี 

P47 การสร้างหุ่นยนต์นักดบัเพลิงต้นแบบท่ีมีการควบคุมระยะไกล ด้วยกระบวนการ
ออกแบบเชิงวิศวกรรม [10916] 
 

วัลนพ หลักแวงมล 

P48 ระบบอัตโนมัติแบบจ าลองเพื่อล าเลียงและเคลื่อนย้ายวัตถผุ่านโปรแกรม 
Scratch [10947] 
 

สรญา  เข็มเจริญ 

P49 ระบบการควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
[10982] 
 

รุ่งอรุณ พรเจริญ 
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บทคัดย่อ 
 การวิจัยครั้งนี้มีวัตถุประสงค์เพื่อสร้างและทดสอบกระบวนการท างานของระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผล
ด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยอาศัยอุปกรณ์เซนเซอร์อัลตร้าโซนิคและแสดงผลผ่านโปรแกรมจ าลอง มีกระบวนการท างาน 2 ส่วน 
ได้แก่ 1) ระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ และ 2) โปรแกรมจ าลองแสดงผลการท างานการวัดระดับน้ าและ
ควบคุมการเปิดปิดน้ า ซึ่งมีการทดสอบระบบแยกเป็น 5 ระดับ คือ 100  80  60  40 และ 20 ลิตร ท าการทดสอบจ านวน 10 ครั้ง 
ผลการวิจัยพบว่า ระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์สามารถท าการควบคุมอัตราการไหลของน้ า
จากถังพักน้ า 100 ลิตร เฉลี่ยอัตราการไหลอยู่ท่ี 9.35 ลิตรต่อนาที และเมื่อท าการทดสอบวัดระดับน้ าและควบคุมการเปิด/ปิดน้ า 
5 ระดับ พบว่า ระบบสามารถแสดงผลการวัดระดับน้ าและควบคุมการเปิด/ปิดน้ าได้อย่างแม่นย า 
ค้าส้าคัญ:  อัตราการไหลของน้ า  การแสดงผลระดับน้ า  ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 

Abstract 
 The purpose of this research is to create and test the working process of water flow control system 
and display with microcontroller. Using relying on an ultrasonic detector and displaying results through a 
simulation program. There are two parts of the work process: 1) water flow control system and 2) a 
simulation program showing the results of water level measurement and controlling the opening and closing 
of water. They divided the test system into 5 levels: 100, 80, 60, 40, and 20 liters, tested 10 times. The results 
showed that the water flow control system and the display with a microcontroller can control the water flow 
rate from a 100-liter water tank with an average flow rate of 9.35 liters per minute. And when testing the 
water level measurement and controlling the ON/OFF of the water at 5 levels. They found that the system 
could show the measurement results of the water level and control the ON/OFF of water accurately. 
Keywords:  Flow Rate, Water level display, Microcontroller 
 

1. บทน้า 
แหล่งน้ าเป็นทรัพยากรที่ส าคัญที่สุดต่อการด ารงชีวิตของมนุษย์ส าหรับการประกอบอาชีพและกิจกรรมต่าง ๆ ประเทศ

ไทยเป็นแผ่นดินทางของการท าการเกษตร เพราะดินดี น้ าดี มีลมและฝนตลอดปี แต่บางครั้งฝนไม่ตกตามฤดูกาลจึงท าให้ขาดน้ า 
ส่งผลต่อการเกษตร ซึ่งประเทศไทยยังมีจุดอ่อนในการบริหารจัดการน้ าในพื้นที่เพื่อใช้ควบคุมน้ าให้มีประสิทธิภาพเพียงพอต่อภาค
การเกษตร (พลนภา รัตนะ และคณะ, 2554) ด้วยเหตุนี้ท าให้เกษตรกรรุ่นใหม่จ าเป็นต้องหาวิธีการจัดการน้ าโดยการพัฒนาแหล่ง
น้ าเพื่อการเกษตรเพื่อให้ระบบการท าเกษตรมีน้ าใช้หมุนเวียนใช้ในการเกษตรได้ตลอดทั้งปี (ส านักงานพัฒนาการวิจัยการเกษตร 
(องค์การมหาชน), 2566) การจัดการน้ าอย่างมีประสิทธิภาพนั้นต้องอาศัยปัจจัยทางด้านกายภาพ ชีวภาพ  สิ่งแวดล้อม รวมไปถึง
ปริมาณการใช้น้ าหรือการกักเก็บน้ าที่สามารถน าไปมาใช้วางแผนเพื่อพัฒนาด้านการเกษตรได้ ดังนั้น ปริมาณการไหลของน้ าจึง
ส่งผลต่อการเพาะปลูกทางการเกษตรเป็นอย่างยิ่งที่ต้องมีปริมาณการไหลและระดับน้ าที่ถูกต้องและแม่นย า เพื่อช่วยในการวาง
แผนการใช้น้ าเพื่อการเกษตรให้ได้ผลผลิตที่มีคุณภาพและเป็นการใช้น้ าอย่างมีประสิทธิภาพ 

ปัจจุบันเทคโนโลยีเซนเซอร์อัลตร้าโซนิค (Ultrasonic Sensor) เป็นอุปกรณ์หนึ่งที่มีการน ามาประยุกต์ใช้งานหลายด้าน 
เช่น การตรวจจับเพื่อน าทางการค้นหาวัตถุ การตรวจวัดและแจ้งเตือนปริมาณน้ าทางการเกษตร เครื่องวัดอัตราการไหล (Flow 
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Meter) แบบอัลตราโซนิค ส าหรับการวัด flow ของน้ าโดยที่ไม่ต้องตัดต่อท่อ ซึ่งท าให้สะดวกสบายมากยิ่งขึ้นเนื่องจากไม่ต้องท า
การหยุดกระบวนการเพื่อติดตั้งเซ็นเซอร์ และยังสามารถย้ายจุดการวัดได้อย่างอิสระ (อนุรักษ์ โนสาน, 2563)  

จากเหตุผลดังกล่าว คณะผู้วิจัยจึงแนวคิดท่ีน าเทคโนโลยีเซนเซอร์อัลตราโซนิคมาพัฒนาการท าการเกษตรเพื่อช่วยในการ
จัดการน้ าด้วยระบบการควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ซึ่งเป็นการประยุกต์ใช้ความรู้ด้านการน า
อุปกรณ์เซนเซอร์เพื่อใช้ในการตรวจวัดและควบคุมระบบระดับน้ าส าหรับการใช้น้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์และสามารถวัดระดับ
น้ าเพื่อควบคมุการเปิดปิดน้ าได้อย่างถูกต้องและแม่นย า 

1.1 วัตถุประสงค์การวิจัย 
1.1.1 เพื่อสร้างและพัฒนาระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
1.1.2 เพื่อทดสอบกระบวนการท างานของระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 

  1.2 เอกสารและงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
  1.2.1 เอกสารทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง 
  อุปกรณ์เซนเซอร์อัลตราโซนิค เป็นเซนเซอร์ที่ไว้ใช้วัดระดับประเภทอัลตราโซนิคหรือระยะทางชนิดหนึ่งโดยอาศัย
หลักการสะท้อนของคลื่นความถี่สูงอัลตราโซนิค โดยอุปกรณ์จะปล่อยคลื่นอัลตราโซนิคให้กระทบกับวัตถุ จากนั้นรอคลื่นอัลตรา    
โซนิคสะท้อนกับมาที่เซ็นเซอร์เพื่อค านวณหาระยะทางที่วัดได้ ซึ่งการท างานของเซนเซอร์อัลตราโซนิคจะมีส่วนประกอบส าคัญที่มี
สัมพันธ์กัน ซึ่งแต่ละอุปกรณ์นั้นจะมีหน้าที่แตกต่างกัน ส่วนแรกคือวงจรก าเนิดสัญญาณความถี่ (Oscillator) จะเป็นวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ที่ผลิตสัญญาณออกมาซ้ าๆ กันคือความถี่สั่นพ้อง (Resonance) และถูกส่งไปยัง Piezoelectic Ceramics ดังภาพ 
(A) เพื่อให้เกิดการสั่นเท่ากับความถี่ธรรมชาติของ Piezoelectic Ceramics ส่งผลท าให้เกิดค่าแอมพลิจูดสูงสุดเท่าที่จะสามารถ
เกิดขึ้นได้ และส่งคลื่นอัตราโซนิคออกไป ดังภาพที่ 1 (บริษัท โอเมก้า เมชเชอริ่ง อินสทรูเม้นท์ จ ากัด, 2564) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาพที่ 1 ต้าแหน่งของ Piezoelectic Ceramics 
  
 ไมโครคอนโทรลเลอร์ เป็นอุปกรณ์ควบคุมขนาดเล็กซึ่งมีความสามารถที่คล้ายคลึงกับระบบคอมพิวเตอร์ โดย
รวบรวมเอาซีพียู หน่วยความจ า และพอร์ตซึ่งเป็นส่วนประกอบหลักที่ส าคัญของระบบคอมพิวเตอร์เข้าด้วยกัน หลักการท างาน
หลักๆ ของไมโครคอนโทรลเลอร์ คือ จะน ามาใช้ในการควบคุมระบบหรืออุปกรณ์ต่างๆ และสามารถน ามาประยุกต์ใช้งานได้อย่าง
หลากหลาย โดยผ่านการออกแบบวงจรให้เหมาะกับลักษณะงานนั้นๆ และสามารถรับโปรแกรมค าสั่งภาษาซี เพื่อควบคุม 
INPUT/OUTPUT ในการสั่งงานไปควบคุมระบบหรืออุปกรณ์นั้นๆ สามารถใช้ได้ทั้ง ระบบ Analog และ ระบบ Digital (บุญธง     
วสุริย์ และธานิล ม่วงพูล, 2561) 
 1.2.2 งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
 นลินรัตน์ วิศวกิตติ และคณะ (2561) ได้น าเสนอระบบอัตโนมัติในการรายงานอุณหภูมิและอัตราการไหลของน้ าใน
เครื่องจักรผ่านเว็บแอปพลิเคชัน เพื่อป้องกันความเสียหายต่อผลิตภัณฑ์และเครื่องจักรอันเนื่องมาจากการสะสมความร้อนมาจาก
จนเกินไปภายในห้องผสมผลิตภัณฑ์ ซึ่ งระบบจะส่งข้อมูลอุณหภูมิและอัตราการไหลของน้ าในเครื่องจักรจากบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์แสดงผลบนเว็บแอปพลิเคชันของระบบ ผลจากการทดสอบ พบว่า ระบบอัตโนมัติที่พัฒนาขึ้นสามารถดูค่า
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อุณหภูมิและอัตราการไหลเข้าและออกของน้ าที่รับค่าข้อมูลจากเซนเซอร์ที่ติดตั้งในระบบผ่านเว็บแอปพลิคันได้อย่างถูกต้องและ
แม่นย า 
  ภูชิต เที่ยงธรรม และคณะ (2562) ได้ท าการพัฒนาระบบการวัดอัตราการไหลขอน้ าในแม่น้ าแสดงผลผ่าน
อินเตอร์เน็ตให้มีความถูกต้อง โดยการน าเทคโนโลยีอินเทอร์เน็ตสรรพสิ่งเข้ามาช่วยเพื่อให้เกิดความสะดวกแก่ผู้ใช้งานขณะ
ปฏิบัติงานภาคสนาม ผลจากการทดสอบพบว่า ระบบการวัดนี้แสดงค่าการวัดได้ถูกต้องอยู่ในช่วง 0-2 KHz ซึ่งเพียงพอต่อการใช้วัด
อัตราการไหลของน้ าในแม่น้ า 
  พรทิพย์ กัญญา และคณะ (2565) ได้ท าการพัฒนาระบบเกษตรอัจฉริยะ ซึ่งมีวัตถุประสงค์เพื่อพัฒนาทดสอบ
ประสิทธิภาพและประเมินคุณภาพระบบเกษตรอัจฉริยะ โดยน าแนวคิดกระบวนการเทคโนโลยีมาประยุกต์ใช้ในการพัฒนาระบบ
พร้อมด้วยเทคโนโลยี IoT โดยใช้ Blynk Application ท างานร่วมกับ NodeMCU จากนั้นน าระบบท่ีได้ไปทดสอบหาประสิทธิภาพ 
ผลการวิจัยพบว่า ระบบเทคโนโลยีเกษตรอัจฉริยะประกอบด้วยระบบควบคุมอุณหภูมิ ระบบควบคุมความชื้นของดิน ระบบควบคุม
แสง ระบบควบคุมปริมาณน้ า และแอปพลิเคชันท่ีสามารถควบคุมการท างานของเซนเซอร์ผ่านโทรศัพท์มือถือแบบสมาท์โฟน ส่งผล
ให้ประสิทธิภาพการท างานในภาพรวมสามารถควบคุมการท างานของเซนเซอร์ได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
 

2. วิธีการวิจัย 
2.1 เครื่องมือที่ใช้ในการวิจัย 
 2.1.1 ระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์  
  2.1.2 โปรแกรมจ าลองแสดงผลการท างานการวัดระดับน้ าและควบคุมการเปิดปิดน้ า 
 2.1.3 แบบบันทึกเวลาการเปิดปิดน้ าด้วยระบบควบคุม 
2.2 ขั นตอนการด้าเนินการวิจัย 
 การพัฒนาระบบการควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ คณะผู้วิจัยได้มีกระบวนการ

ท างาน 2 ส่วน ได้แก่ 1) ระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ และ 2) โปรแกรมจ าลองแสดงผลการท างานการวัด
ระดับน้ าและควบคุมการเปิด/ปิดน้ า มีขั้นตอนการด าเนินการดังนี ้

 2.2.1 การสร้างและออกแบบระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
  การสร้างและออกแบบนั้นได้ด าเนินการศึกษาทฤษฎีที่เกี่ยวข้องกับช้ินงานจากนั้นด าเนินการออกแบบโครงสร้างการ

ท างานของภาพรวมของระบบดังภาพที่ 2 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

ภาพที่ 2 โครงสร้างการท้างานของภาพรวมของระบบ 

เซนเซอร์วัด
อัตราการไหล 

วงจรขยาย
สัญญาณ 

เซนเซอร์วัดระดับ 
อัลตราโซนิค 

 
ไมโครคอนโทรลเลอร ์

Arduino MEGA 2560 

วงจรขับอุปกรณ์ 
เปิด/ปิด วาล์ว 

วาล์ว 1 
บายพาส 

วาล์ว 2 
ปล่อยน ้าเข้า 

มอเตอร์ปัม๊น ้า 

โปรแกรมจ้าลอง
แสดงผล 
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   จากภาพท่ี 2 ระบบการควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ Mega 2560 เป็นตัว
ควบคุมการท างาน เริ่มจากวาล์ว 1 เป็นตัวส่งน้ าเข้าไปถังน้ า โดยโปรแกรมท าการค านวณค่าที่ได้รับจากเซนเซอร์วัดอัตราการไหลและ
วัดระดับน้ าเพื่อตรวจสอบน้ าภายในถัง จากนั้นเซนเซอร์วัดอัตราการไหลจะท าการวัดอัตราการไหลจากท่อก่อนที่จะส่งน้ าไปยังถังน้ า
เพื่อท าการควบคุมอัตราการไหลของน้ าให้มีอัตราคงที่ เซนเซอร์วัดระดับอัตราโซนิคจะท าการวัดระดับน้ าตลอดเวลาเพื่อตรวจสอบ
ระดับน้ าให้อยู่ในจุดที่ก าหนด เมื่อท าการวัดค่าจากเซนเซอร์แล้วส่งไปยังไมโครคอนโทรลเลอร์ Mega 2560 เพื่อท าการประมวล
และผ่านโปรแกรมจ าลองแสดงผลที่แสดงถึงอัตราการไหลและระดับน้ ารวมถึงการเปิด/ปิดน้ า ซึ่งกรณีที่น้ าในถังถึงจุดที่ก าหนดรเีลย์
จะท าการควบคุมวาล์ว 2 เพื่อปล่อยน้ าในถังออกเพื่อป้องกันน้ าล้น 
  2.2.2 การสร้างส่วนเซนเซอร์วัดระดับน้ าและโปรแกรมจ าลองแสดงผลการท างานการวัดระดับน้ าและควบคุม    
การเปิด/ปิดน้ า เริ่มจากการเขียนระบบควบคุมร่วมกับเซนเซอร์วัดระดับน้ าเพื่อหาค่าที่เปิด/ปิดน้ าในถังว่าเต็มหรือหมดอย่างไร และ
ด าเนินการเขียนระบบเพื่อตั้งค่าการเปิด/ปิดการท างานของรีเลย์เพื่อให้ปั๊มน้ าท างาน ดังภาพที่ 3 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 3 ผังการท้างานของโปรแกรมจ้าลองแสดงผล 
 
   จากภาพท่ี 3 ผังการท างานของโปรแกรมจ าลองแสดงผลการการท างานการวัดระดับน้ าและควบคุมการเปิด/ปิด
น้ า เป็นการควบคุมการเปิดปิดของปั๊มน้ า เริ่มจากรับสัญญาณการตรวจวัดอัตราการไหลและระดับน้ า ระบบท าการตรวจสอบค่า
สัญญาณการตรวจวัดระดับน้ าจากตัวเซนเซอร์ทุก ๆ ถ้าระดับน้ าน้อยกว่าหรือเท่ากับ 50 ลิตร ปั๊มน้ าเริ่มท างานกักเก็บน้ าใส่ถังน้ า
จนกว่าจะเต็มถังน้ าจ านวน 100 ลิตร เมื่อถังน้ าเต็มจ านวน 100 ลิตร ปั๊มน้ าหยุดท างาน 
   2.2.3 การทดสอบระบบ คณะผู้วิจัยได้ด าเนินการทดสอบระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลที่พัฒนาขึ้น 
เป็นการทดสอบอัตราการไหลของน้ าจากปั๊มน้ าลงถังน้ า ขนาด 100 ลิตร และอัตราการไหลของน้ าที่ควบคุมด้วยโซลินอยด์วาล์วในการ
ปล่อยน้ าลงอ่างน้ า การทดสอบระบบแยกเป็น 5 ระดับ คือ 100  80  60  40 และ 20 ลิตร ท าการทดสอบจ านวน 10 ครั้ง และน า
ข้อมูลที่ได้มาวิเคราะห์ต่อไป  

เร่ิมต้น 

รับค่าสัญญาณการตรวจวัดอัตราการไหลและระดับน ้า 

ตรวจสอบค่าสัญญาณการ
ตรวจวัดะดับน า้ <=50 ลิตร 

ปั๊มน ้าเร่ิมท้างาน 

ตรวจสอบค่าสัญญาณการ
ตรวจวัดะดับน า้ = 100 ลิตร 

ปั๊มน ้าหยุดการท้างาน 

จบการท้างาน 

ไม่ใช่ 

ไม่ใช่ 

ใช ่

ใช ่
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3. ผลการวิจัย 
จากการสร้างและทดสอบการท างานของระบบการควบคุมอัตราไหลและแสดงผลระดับน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์  มี

รายละเอียดตามวัตถุประสงค์ ดังนี้ 
  3.1 ผลการสร้างและพัฒนาระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
  คณะผู้วิจัยได้ด าเนินการสร้างและพัฒนาระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าตามขั้นตอนการวิจัย โดยน าข้อมูลจากการศึกษา 
วิเคราะห์ มาจัดท าระบบควบคุมอัตราไหลของน้ า ดังภาพท่ี 4 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

(ก) ภายในตู้ควบคุมการท างานของระบบ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

(ข) ภายนอกของระบบการควบคมุอัตราไหล 
 

ภาพที่ 4 ระบบการควบคุมอัตราไหลและแสดงผลระดับน ้าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 

  จากภาพที่ 4 ระบบการควบคุมอัตราไหลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ประกอบด้วย 2 ส่วน ได้แก่ (ก) ภายในตู้ควบคุม   
การท างานของระบบ ซึ่งมีอุปกรณ์ที่ส าคัญในการสร้างระบบควบคุม คือ ไมโครคอนโทรลเลอร์ Mega 2560 เซนเซอร์อัลตราโซนิค 
รีเลย์ และโซลินอด์ยวาล์ว และ (ข) ภายนอกของระบบการควบคุมอัตราไหล มีโครงสร้างคือ ตู้ควบคุม ถังน้ า และปั๊มน้ า และได้ท า
การเชื่อมต่อไปยังการแสดงผลด้วยโปรแกรมจ าลองที่พัฒนาขึ้น เพื่อใช้ท าแสดงผลการทดสอบอัตราการไหลและระดับน้ า รวมถึง
การเปิด/ปิดน้ าของปั๊มน้ า 

Computer 

Ultrasonic 

Mega 2560 

Relay 

Relay 

Solenoid 2 

Solenoid 1 

Power supply 

220V 

ถังน ้า 
ถังน ้า 

ตู้ควบคุม ป๊ัมน ้า 
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  จากการทดสอบระบบ พบว่า อัตราการไหลของน้ าจากปั๊มน้ าลงถังพักน้ า 100 ลิตร โดยมีอัตราการไหลของน้ าเฉลี่ยอยู่ที่ 
9.35 ลิตรต่อนาที   
  3.2 ผลการทดสอบกระบวนการท างานของระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
  จากการทดสอบกระบวนการท างานของระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลระดับเพื่อควบคุมการเปิด/ปดิของปัม๊
น้ า คณะผู้วิจัยได้ทดสอบระบบโดยก าหนดค่าระดับน้ า 5 ระดับ คือ 100  80  60  40 และ 20 ลิตร ท าการทดสอบจ านวน 10 
ครั้ง ซึ่งการก าหนดค่าระดับน้ าท่ีมีปริมาณน้ าน้อยกว่าหรือเท่ากับ 50 ลิตร ปั๊มน้ าจะเริ่มท างานสูบน้ าเข้าถังพักน้ า และเมื่อระดับน้ า
มีปริมาณ 100 ลิตร ปั๊มน้ าจะหยุดท างาน การแสดงผลและทดสอบ ดังภาพท่ี 5 และดังตารางที่ 1 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 5 การแสดงผลโปรแกรมจ้าลองอัตราการไหลและระดับน ้า รวมถึงการเปิด/ปิดของปั๊มน ้า 
 

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบระดับน ้าและควบคุมการเปิด/ปิดของป๊ัมน ้า 

ระดับน ้า (ลิตร) 
สถานะท้างานของปั๊มน ้า (ครั งที่) 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 
100 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 
80 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 
60 OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 
40 ON ON ON ON ON ON ON ON ON ON 
20 ON ON ON ON ON ON ON ON ON ON 

 
  จากตารางที่  1 ผลการทดสอบกระบวนการท างานของระบบควบคุมอัตราไหลของน้ าและแสดงผลด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ที่พัฒนาขึ้น คณะผู้วิจัยได้ด าเนินการทดสอบการท างานของอุปกรณ์เซนเซอร์เพื่อควบคุมปั๊มน้ า โดยท าการ
ทดสอบระดับของน้ า 5 ระดับ ได้แก่ ระดับน้ า 100  80  60  40 และ 20 ลิตร ส าหรับควบคุมการเปิด/ปิดของปั๊มน้ า ซึ่งท าการ
ทดสอบจ านวน 10 ครั้งในพ้ืนท่ีกลุ่มเป้าหมาย ผลการทดสอบ พบว่า ระบบสามารถท าการเปิด/ปิดปั๊มน้ าได้ถูกต้องแม่นย าทุกครั้ง 
 

4. สรุป 
ระบบการควบคุมอัตราไหลและแสดงผลระดับน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ที่พัฒนาขึ้น ประกอบด้วย ส่วนระบบควบคุม

อัตราไหลของน้ าด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ และส่วนแสดงผลโปรแกรมจ าลองท างานการวัดระดับน้ าและควบคุมการเปิด/ปิดน้ า ซึ่ง
การระบบควบคุมอาศัยการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ร่วมกับเซนเซอร์อัลตราโซนิคเพื่อท าการวัดอัตราการไหลและระดับน้ า
เพื่อตรวจสอบระดับน้ าให้อยู่ในจุดที่ก าหนด หากค่าระดับน้ าท่ีมีปริมาณน้ าน้อยกว่าหรือเท่ากับ 50 ลิตร ปั๊มน้ าจะเริ่มท างานสูบน้ า
เข้าถังพักน้ า และเมื่อระดับน้ ามีปริมาณ 100 ลิตร ปั๊มน้ าจะหยุดท างาน นอกจากนั้นการไหลของน้ าจากปั๊มน้ าได้ท าการควบคุม
ด้วยโซลินอยด์วาล์วที่สามารถเช่ือมต่อระบบควบคุมระดับน้ าได้อย่างต่อเนื่อง โดยมีสมรรถนะของการเติมน้ ามีประสิทธิภาพส่งผล
ใหร้ะบบสามารถท าการเปิด/ปิดปั๊มน้ าได้ถูกต้องแม่นย าทุกครั้ง สอดคล้องกับงานวิจัยของนลินรัตน์ วิศวกิตติ และคณะ (2561) ได้
น าเสนอระบบอัตโนมัติ ในการรายงานอุณหภูมิและอัตราการไหลของน้ าในเครื่องจักรผ่านเว็บแอปพลิเคชัน  โดยใช้
ไมโครคอนโทรลเลอร์ควบคุม ผลจากการทดสอบ พบว่า ระบบอัตโนมัติที่พัฒนาขึ้นสามารถดูค่าอุณหภูมิและอัตราการไหลเข้าและ
ออกของน้ าที่รับค่าข้อมูลจากเซนเซอร์ที่ติดตั้งในระบบผ่านเว็บแอปพลิคันได้อย่างถูกต้องและแม่นย า  และพรทิพย์ กัญญา และ



รายงานสืบเนื่องจากงานประชุมวิชาการระดับชาติ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคล ครั้งที่ 13           วันที่ 30 สิงหาคม – 1 กันยายน 2566 

 527 

คณะ (2565) ได้ท าการพัฒนาระบบเกษตรอัจฉริยะที่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ควบคุมการท างานร่วมกับเซนเซอร์ต่าง ๆ ผลการ
ทดสอบพบว่า ระบบการท างานของเซนเซอร์มีการท างานตรงตามเงื่อนไขและมีการท างานภาพรวม สามารถควบคุมการท างานของ
เซนเซอร์ได้อย่างมีประสิทธิภาพแม่นย า  

 

5. กิตติกรรมประกาศ 
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รองศาสตราจารย์ ดร.ชุตินุช สุจรติ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
รองศาสตราจารย์ ดร.บุณย์ฤทธิ์ ประสาทแก้ว มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
รองศาสตราจารย์ ดร.วรินธร พูลศรี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
รองศาสตราจารย์ ดร.ประชุม ค าพุฒ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
รองศาสตราจารย์ ดร.ชาตรี หอมเขียว มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
รองศาสตราจารย์รวินิภา ศรีมลู มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
รองศาสตราจารย์อโนชา กิริยากิจ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อ านาจ ขาวเน สถาบันเทคโนโลยีพระจอมเกล้าเจา้คุณทหารลาดกระบัง 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.กริช  แรงสูงเนิน มหาวิทยาลัยขอนแก่น 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ละอองศร ีศิริเกษร มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภมู ิ
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.กฤตยชล ทองธรรมสถิต มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.เนาวรัตน์ อินทรประสิทธ์ิ  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ยุพา สะรุโณ มหาวิทยาลัยราชภัฏหมู่บ้านจอมบึง  
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สุกัญญา บุญศรี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สายพิน สีหรักษ์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ปิยนันท์ ปานนิ่ม วิภาหัสน์  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.วันเพ็ญ ผลิศร มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ศศิธร สรรพ่อค้า มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อาริษา โสภาจารย์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย  
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.กชศร หัสโรค์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลรัตนโกสินทร์ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ไกรฤกษ์ เชยชื่น มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลรัตนโกสินทร์ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.มธุรส ผ่านเมือง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ณัฐชา เพ็ชร์ยิ้ม  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.รุ่งทิพย์ ไทยสม มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร์ วิทยาเขตก าแพงแสน 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ภิญญดา รื่นสุข มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ชัยเสฏฐ์ พรหมศรี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ฌานิกา แซ่แง่ ชูกลิ่น  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย  
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ลักษมี วิทยา มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สายใจ แก้วอ่อน มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อาคม ลักษณะสกุล มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.มนตรี ฉายสว่าง มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลรัตนโกสินทร์ 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ขวัญฤทัย วงศ์ก าแหงหาญ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ประภาศรี ศรีชัย มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย 
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ผู้ช่วยศาสตราจารย์บณุฑริกา สุมะนา มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์อมรรตัน์ สุวรรณโพธิ์ศรี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.พิเชฐ  คุณากรวงศ ์ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ธนสิน  บญุนาม มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ธิดารัตน์ กุลณัฐรวงศ์ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สุกญัญา บุญศร ี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ศิรริัตน์ ช านาญรบ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.รุ่งอรณุ พรเจรญิ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สดุคนึง ณ ระนอง  มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ชัยเสฏฐ์ พรหมศร ี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สริินทร์ สว่างวรรณ  มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.อาริษา โสภาจารย ์ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สรุชาติ   จันทรชิต มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สภุาภรณ์ เอี่ยมเข่ง มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ผกามาศ ชูสิทธ์ิ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ขวัญชัย จอ้ยเจริญ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สรุชัย เตชะเอ้ย  มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ศิรินาถ ศรีอ่อนนวล มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สายใจ แก้วอ่อน มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ศศิธร สรรพ่อค้า มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.วัชนะชัย จูมผา มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.วิไลวรรณ ลีนะกุล มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.สุชาดา เกตุด ี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.กฤษดา เสอืเอี่ยม มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ชลัท ทิพากรเกียรต ิ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.วัชนะชัย จูมผา มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.นันทชัย ชูศิลป ์ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลศรีวิชัย สงขลา 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.ศันสนีย์ ทิมทอง มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.พีรญา เชตุพงษ ์ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลพระนคร 
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.วิรัช กองสนิ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลสุวรรณภมู ิ
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.นชิรัตน์ ราชบุรี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลธัญบุร ี
ผู้ช่วยศาสตราจารย์ ดร.พงศ์พัฒน์ สิงห์ศร ี มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
พ.ท.ดร.ต้องการ แก้วเฉลิมทอง โรงเรียนนายร้อยพระจุลจอมเกล้า 
อาจารย์ ดร.มนษิรดา ทองเกิด มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.ณัฏฐกิตติ์ ตันสมรส มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.หวานใจ หล าพรม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
อาจารย์ ดร.ศิริพร มิข า  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
อาจารย์ ดร.ดร.บูชิต มาโห้  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
อาจารย์ ดร.ปวีณอิศรัชต์ เคนจันทน์  มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.นิรันดร์ วัชโรดม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.พัชรินทร์ บุญนุ่น มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย 
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อาจารย์ ดร.นฎาภัสส์ คุ้มกลาง มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.น้ าอ้อย ปัญญา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.ดารกา ทองไทยนันท์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.ญาดา ชอบท าดี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.อรรถพงศ์ ศรีตะลาลัย มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.พีรรตัน์ ดวงติ๊บ มหาวิทยาลยัเทคโนโลยรีาชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.เปรมระพี อุยมาวีรหิรัญ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
อาจารย์ ดร.ปิ่นอนงค์ ธนิกกุล มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลรัตนโกสินทร์ 
อาจารย์ ดร.ภัทริกา สูงสมบัติ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
อาจารย์ ดร.วีรยา ภูผิวค า มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.สัจจวัฒน์ จารึกศิลป์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลตะวันออก 
อาจารย์ ดร.สัณฐิติ บินคาเดอร์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.สิงห์รัญ ชารี มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.ชัยยา น้อยนารถ มหาวิทยาลัยสงขลานครินทร์ วิทยาเขตตรัง  
อาจารย์ ดร.สินสมุทร  แซ่โง้ว มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 
อาจารย์ ดร.เสาวคนธ์ ชูบัว มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลศรีวิชัย 
อาจารย์ ดร.สิริลักษณ์ ประเสริฐกุลศักดิ์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.ปิยชาติ ธาตรีนรานนท์ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลสุวรรณภูมิ 
อาจารย์ ดร.นพดล เดชประเสริฐ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
อาจารย์ ดร.ขวัญฤทัย บุญยะเสนา มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลพระนคร 
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อาจารย์ ดร.อาภาพร รุจิระเศรษฐ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลรัตนโกสินทร์ 
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